UWB - Anchor

Sledovanie polohy vo vnutornych priestoroch
Vysoka presnost ziskanej polohy
UWB technoldgia

RS485 komunikacia

Kompaktné rozmery

I POPIS

Anchor je zariadenie, ktoré deteguje UWB (komunikacia v
ultra Sirokom pasme) spravy. Na zaklade tychto sprav do-
kdze pomocou trianguldcie signalu urcit polohu objektu,
ktory signal vyslal.

Vdaka UWB technolégii je mozné dosiahnut komunikaciu na
velkl vzdialenost, nizku spotrebu energie a hlavne vysoku
presnost lokalizacie polohy (okolo 20 cm).

Anchor podporuje ToF aj ToDA metédu ziskavania polohy.
ToF (Time of Flight) je metdda zaloZena na merani ¢asu letu
réadiového signalu. Sprava sa vysle z TAG-u do Anchoru a
naspat na zaklade ziskaného ¢asu sa spocita vzdialenost
TAG-U od daného Anchoru. Vyhodou tejto metédy je pres-
nejSie urcenie polohy, ktora si avSak vyzaduje viacej vysla-
nych sprav, tym padom aj viac energie.

TDoA (Time difference of arrival) rovnako ako v metéde ToF
TAG vysle spravu do Anchoru, ale Anchor v tomto pripade
neodpovedd. Poloha sa ziskava na zdaklade rozdielneho
¢asu prichodu medzi Anchormi. Tato metdda je narocnejsia
na synchronizéciu Anchorov, ale dokdze dosahovat podob-
nua presnost pri vyrazne niz3ej spotrebe.
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Podporuije ToF aj TDoA metédu ziskavania polohy

PRIEMYSELNA KOMUNIKACIA

I SPECIFIKACIA

Presnost urcovania 20cm
polohy
Rozmery 53 x 35 x 20 mm

I TYPICKE APLIKACIE

> Industry 4.0
> Indoor tracking
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